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L'assignatura de Sistemes Mecanics fa referéncia a l'estatica i dinamica dels cossos rigids on s’expliquen els principis fonamentals de la mecanica general
aplicada al comportament dels solids, tant en situacié d’equilibri estatic com en moviment dinamic de translacio i rotaci6. Aquests principis es fonamenten en
les lleis de Newton aplicades a I'analisi de forces i moments. En aquest context, es dedica una atencié especial al teorema de Coriolis, atés que proporciona
el marc conceptual necessari per a la comprensié dels efectes inercials i de les anomenades forces ficticies en sistemes de referéncia no inercials. Els camps
d’aplicacio dins I'enginyeria estan relacionats amb el disseny d’estructures, maquines i mecanismes.

e K13. Reconeixer els principis de teoria de maquines i mecanismes que s'apliquen en I'analisi del moviment de maquines industrials.
e S9. Caracteritzar la relacié entre microestructura, sintesi o processament i propietats dels materials.

e S11. Aplicar els principis de maquines i mecanismes en la resolucié de problemes d’enginyeria.

e S15. Aplicar els principis de la resistencia dels materials a la seleccié de materials que s’apliquen en I'enginyeria

e S43. Utilitzar les principals fonts d’informacié de la seva disciplina i els criteris per discriminar-ne la veracitat i utilitat. Aixi mateix, utilitzar les
principals eines TIC basiques de caracter transversal i les propies de la seva disciplina en funcié de I'objectiu.

e C12. Aplicar els conceptes fonamentals de les matematiques, la fisica, la quimica, la mecanica, I'electronica i I'organitzacié de la producci6 en la
resoluci6 de problemes d’enginyeria.

No definides

1. Centre de masses

1.1 Definici6é de centre de masses
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1.2 Centre de gravetat. Equilibri de moments

1.3 Centre de masses entre la Terra i la Lluna

1.4 Forces de marea

1.5 Punts de Lagrange

1.6 Centroides de volums, superficies i linies

1.7 Métode de moments

1.8 Centroides de cossos compostos

1.9 Centre de masses de cossos de massa variable

2. Introduccié ala cinematica

2.1 Cinematica de coordenades
2.2 Sistemes de referéncia en moviment. Teorema de Coriolis
2.3 Introduccié als mecanismes

3. Introduccié a la dinamica

3.1 Moment angular i moment d'Inércia
3.2 Teorema de Steiner

3.3 Calculs sobre moments d'Inércia
3.4 Acceleraci6 d'Inércia

3.5 Velocitat d'Inércia

3.6 Conservaci6 del moment angular

¢ 05 - Igualtat de genere
e 04 - Educaci6 de qualitat

e 09 - IndUstria, Innovacio i Infraestructures

El sistema d'avaluaci6 consta de tres parts identificades de la segient manera. Un examen en finalitzar el trimestre, on s’avalua tot el contingut de
I'assignatura. Es realitzen dues sessions de problemes resolts de forma individual; la primera (Problemes 1) a un terg del trimestre i la segona (Problemes 2)
a dos tercos del trimestre.

La qualificacio final és la suma ponderada entre I'examen final i les sessions de problemes individuals, amb els segiients pesos:

NOTA FINAL = EXAMEN - 0,6 + PROBLEMESL1 - 0,2 + PROBLEMES?2 - 0,2

Per accedir a la suma ponderada s'ha d'aprovar I'examen final amb una nota minima de 4 sobre 10.

Hi haura una sessi6 de recuperacio extraordinaria de I'examen per a tots els estudiants que no superin l'assignatura en 'avaluaci6 ordinaria.
La qualificaci6 d’aquesta recuperacié substituira només la nota d’examen obtinguda en I'avaluacié ordinaria.

No es poden recuperar les notes de les activitats individuals de les sessions de problemes.

Important:

Qualsevol forma de frau académic sera sancionada d’acord amb la normativa d'avaluacié del centre. En cas que es detectin indicis de frau, inclos I'is indegut
d'eines d'intel-ligéncia artificial generativa, el professorat de I'assignatura podra convocar I'estudiant a una entrevista individual amb I'objectiu de verificar-ne
l'autoria.

Us d’intel-ligéncia artificial

L's de l'intel-ligéncia artificial és permées amb limitacions: Es pot utilitzar aquest recurs seguit estrictament les indicacions i restriccions establertes pel
professorat. Cal citar-ne correctament lis en tot moment.

e Mecanica Vectorial en Ejemplos. Publio Pintado. Ed. Paraninfo

¢ Apunts de Sistemes Mecanics. Carles Paul
e Dinamica. R.C.Hibbeler. Ed. Pearson

e Estatica. R.C. Hibbeler. Ed. Pearson



