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Angles

El sistema sanitari esta patint una de les majors transformacions de la seva historia. La manca de personal sanitari, el poc pressupost, 'amenaca del canvi
climatic, les futures pandémies, la solitud, aixi com I'envelliment de la poblacié ens obliguen a repensar tots els paradigmes que coneixem fins ara.

A més, ens enfrontem a una societat cada vegada més exigent, i a una evidéncia que ens adreca cap al tractament i les cures personalitzades. Es indubtable
que les cures necessiten el tacte huma.

Tanmateix, quan I'huma camina de la ma de la tecnologia, les possibilitats sén infinites. Fa temps que els robots s’han introduit en diferents ambits de la vida,
i la salut no és cap excepcio. La rehabilitacié i la mobilitat, la cirurgia, la teleassisténcia, la farmacologia, la desinfeccié, o la radioterapia, entre altres,
representen arees on avui s’hi poden trobar robots duent a terme tasques.

A més, els robots representen una oportunitat per avancar i complir amb els objectius de desenvolupament sostenible de les Nacions Unides. Pero, al mig de
tots aquests canvis, sorgeixen implicacions étiques de les quals no ens hem d’oblidar. Aquesta assignatura pretén fomentar el pensament critic i innovador
dels alumnes, que investiguin, reflexionin i identifiquin les possibilitats de la robotica al voltant de la salut i les seves limitacions.

L'0s de la intel-ligéncia artificial (IA) en aquesta assignatura es troba regulat al Pla d’Aprenentatge. Cal consultar-lo per coneixer les condicions especifiques
d's.

L'aula (fisica o virtual) és un espai segur, lliure d'actituds masclistes, racistes, homofobes, transfobes i discriminatories, ja sigui cap a I'alumnat o cap al
professorat. Confiem que entre totes i tots puguem crear un espai segur on ens puguem equivocar i aprendre sense haver de patir prejudicis d'altres

e CB4_Que els estudiants puguin transmetre informaci, idees, problemes i solucions a un public, tant especialitzat com no especialitzat

e CB2_Que els estudiants sapiguen aplicar els seus coneixements a la seva feina o vocacié d'una forma professional i tinguin les competéncies que
cal demostrar per mitja d'una elaboraci6 i defensa d'arguments i la resolucié de problemes dins de la seva area d'estudi
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CEG6_Aplicar les tecnologies i sistemes d'informaci6 i comunicaci6 de les cures de salut

e CG4_Comprendre el comportament interactiu de la persona en funcié del génere, grup o comunitat, dins del seu context social i multicultural
e CG6_Basar les intervencions de la infermeria en I'evidéncia cientifica i en els medis disponibles

e CG19_Gaudir d'autonomia i capacitat critica per a I'ts de les TIC

e CT 1 Desenvolupar la capacitat d'avaluar les desigualtats per raé de sexe i génere, per dissenyar solucions

No definides

=

. Passat, present i futur de la societat i del sistema sanitari

2. La intersecci6 de la tecnologia i la salut

3. Robots i canvis de paradigma

4. Tipus de robots

5. Avantatges i desavantatges dels robots a la salut i a les cures
6. Aspectes etics de la utilitzacié dels robots

7. Futur dels robots a la salut

e 12 - Consum i produccié responsables

e 13 - Acci6 climatica

e 16 - Pau, justicia i institucions solides

¢ 05 - Igualtat de genere

e 08 - Treball digne i creixement economic
¢ 10 - Reducci6 de les desigualtats

e 07 - Energia neta i assequible

e 03 - Salut i benestar

¢ 04 - Educaci6 de qualitat

e 09 - Industria, Innovacio i Infraestructures

e 11 - Ciutats i comunitats sostenibles

El sistema d'avaluaci6 de les competéncies i els resultats d’aprenentatge d’aquesta assignatura contempla diferents activitats d’avaluaci6 de la Matéria 8 -
Optativitat:

Sistema d’avaluacio Ponderacié minima Ponderacié maxima
SE1. Examen 20% 60%
SE2. Treballs individuals 5% 40%
SE3. Treballs en grup 5% 40%
SE4. Participaci6 a l'aula 5% 40%
SES5. Seminaris 5% 40%




S'utilitza un sistema de qualificacié quantitativa (de 0 a 10) i qualitativa (suspens, aprovat, notable, excel-lent, matricula d'honor) segons RD 1125/2003.
Segons normativa UPF, els estudiants que tenen opcio a realitzar la recuperacié de I'assignatura s6n aquells que hagin obtingut una qualificacié de
“suspens”, que son les Uniques susceptibles de modificaci6 en el procés de recuperacié. El sistema d'avaluacio i el periode de recuperacio es detalla en el
Pla d’Aprenentatge disponible a I'aula virtual a I'inici de I'assignatura.

Qualsevol forma de frau académic sera sancionada d’acord amb la normativa d'avaluacié del centre. En cas que es detectin indicis de frau, inclos I'Gs indegut
d’eines d'intel-ligéncia artificial generativa, el professorat de I'assignatura podra convocar I'estudiant a una entrevista individual amb I'objectiu de verificar-ne
I'autoria.
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