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e Castella

L'assignatura Mecanismes i Maquines Il, centrada en I'descripci, interpretacié i calcul d'accionaments i els seus elements auxiliars, completa la formacio
integral en el camp dels mecanismes i les maquines. La mateixa és un element clau per a la consolidaci6 d'aprenentatges, ja que permet als / les estudiants
aplicar en el disseny d'elements de maquines que s'ha treballat en altres assignatures. D'altra banda, és una font de coneixement tedric i aplicat clau per a la
practica professional del / la enginyer / a mecanic / a pel que fa a el Disseny de Maquines.

e S18. Dissenyar els principals elements de maquines.

e S41. Seleccionar i identificar les fonts d’informacié més veraces i pertinents per a cada situaci6 i ambit d’especialitat, aixi com utilitzar les tecnologies
de la informaci6 per difondre i crear contingut.

e C19. Avaluar i implementar les accions necessaries per corregir les possibles desviacions respecte al que s’ha planificat i executar amb eficacia el
rol assignat dins de I'equip.

e C28. Desenvolupar i presentar treballs i altres activitats, incorporant la perspectiva de génere com una variable a tenir en compte en 'analisi
d’aquesta realitat i en la presa de decisions.

No definides

1. ACCIONAMENTS

e Equacio de la dinamica d'un sistema de transmissio
e inércia equivalent

e Accionaments de poténcia Parell d'arrencada

e accionaments rapids

2. VOLANTS
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¢ Grau d'irregularitat de les maquines
e Calcul de I'volant d'inércia

3. FREGAMENT A LES MAQUINES

* Efectes de la friccié en les maquines
Fregament en els enllagos

Fregament entre membres rigids

Fregament en un membre flexible

Descripcié, analisi i calcul d'embragatges i frens
Descripcid, analisi i calcul de corretges

4. ELEMENTS DE TRANSMISSIO FLEXIBLES

e Descripci6, analisi i calcul de corretges dentades i cadenes
e Selecci6 de components de mercat

5. TRANSMISSIONS D'ENGRANATGES

e Engranatges i trens d'engranatges
Teoria de I'engranatge

e Geometria dels engranatges

Rodes cilindriques rectes i helicoidals
e Engranatges conics i hiperbolics

e 05 - Igualtat de genere
® 04 - Educaci6 de qualitat

e 09 - Industria, Innovacid i Infraestructures

El calcul per a la Nota Final de I'assignatura és:
NF =0,3 Ex1 + 0,3 Ex2 + 0,2 Vid + 0,2 Pr

¢ NF: Nota Final

e Ex1: 1r Examen Parcial.

e Ex1: 2n Examen Parcial.

* Vid: Nota del Video Integrador.

¢ Pr: Nota mitjana de les practiques.

Aclariments:

* Nota minima de cada un dels examens és 4 (quatre). En el cas que alguna de les qualificacions de les activitats Ex1 i Ex2 estigui per sota de la nota
minima, la qualificacié final de I'assignatura quedara acotada a 4.

¢ Nota minima de Pr és 4. En cas que la nota de Pr estigui per sota de la nota minima, la qualificacio final de l'assignatura quedara acotada a 4.

¢ Nota minima de Vid és 4. En cas que la nota de Vid estigui per sota de la nota minima, la qualificacié final de I'assignatura quedara acotada a 4.

Recuperacio:

¢ En el periode de recuperaci6 es reavalua només I'Ex1, I'Ex2 i Vid. La resta d'activitats no s6n recuperables.
¢ Es mantenen les notes minimes establertes per totes les activitats.
¢ S'aplicaran els calculs anteriors per a obtenir la nota final de I'assignatura.
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