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El software utilitzat aixi com els manuals dels equips utilitzats poden estar en anglés.

Aquesta assignatura és continuacié de I'assignatura Automatitzacié | de segon curs.

Es pretén completar I'aprenentatge, iniciat a la primera assignatura, de la programacio de tota mena d’aplicacions d’automatitzacié utilitzant els controladors
programables d’automatitzacio.

En aquesta segona assignatura les aplicacions sén de nivell més avancat i inclouen, per exemple: aplicacions Scada, aplicacions de control de velocitat de
motors, aplicacions de control d’eixos o aplicacions Batch.

Al llarg de I'assignatura es fa Us de bona part de les instruccions de programacid, dels diversos llenguatges de programacié disponibles i de I'estructuracio
dels programes (subrutines, phases).

L’assignatura té un enfocament eminentment practic. Tots els aspectes tedrics es treballen també de forma practica.

Amb I'experiéncia adquirida en aquesta assignatura I'estudiant tindra una base amplia i solida per afrontar nous reptes en I'automatitzacié industrial.

e K21. Explicar els elements basics de la programaci6.

e S26. Analitzar un algorisme de control senzill.

e S27. Analitzar un control l0gic per a I'automatitzacié de la fabricaci6 i processos.

e S29. Dissenyar algorismes amb un llenguatge de programacio.

e S30. Dissenyar algorismes de control senzills que siguin aplicables al control i automatitzacio industrial.

e S31. Dissenyar un control logic per a I'automatitzacio de la fabricacio i de processos.
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S34. Aplicar la seva capacitat d’analisi critica, d’autoconeixement, d’intel-ligéncia emocional i la seva capacitat d’aprendre a aprendre per resoldre
les situacions a les quals ha de fer front dins del seu ambit personal o professional.

e C8. Realitzar analisis i redactar informes tecnics sobre productes i solucions informatiques i d’automatitzacio.

e C14. Desenvolupar sistemes de control continus, discrets i Iogics en I'ambit de I'enginyeria industrial.

No definides

Titol del contingut 1:

Instruccions de programacié

[Temporitzadors i comptadors.

Entrades i sortides analogiques.

Descripcié Instruccions de moviment de dades, aritmétiques i de comparacio.
[Tags produits i tags consumits.

Exercicis d’aplicacio

Classes d'explicacio tedrica amb resolucié d’exercicis. Grup gran.

Preparaci6 dels exercicis de les practiques. Activitat no presencial.
Activitats vinculades
Practiques 1-2-3-4-5-6-7-8. Grup petit.

Examens parcial i final. Grup gran.

Titol del contingut 2:

Software TWINCAT3

Software TWINCATS.
Pantalles HMI.

Descripcié
Integracio de HMI en un projecte TWINCAT3.

Exercicis d'aplicaci6.

Classes d'explicaci6 tedrica amb resoluci6 d’exercicis. Grup gran.

Preparacio dels exercicis de les practiques. Activitat no presencial.
Activitats vinculades
Practiques 9-10. Grup petit.

Examens parcial i final. Grup gran.

Titol del contingut 3:

Sistemes distribuits amb variadors de velocitat i entrades i sortides remotes

Xarxes de comunicacié industrial. Ethernet/IP.

Integracio de moduls d’entrades i sortides analogiques en un projecte TWINCAT3.
Descripcié

Exercicis d’aplicacio.

Classes d'explicaci6 tedrica amb resolucié d’exercicis. Grup gran.

Preparacid dels exercicis de les practiques. Activitat no presencial.
Activitats vinculades
Practiques 11-12-13-14. Grup petit.

Examens parcial i final. Grup gran.




Titol del contingut 4:

Llenguatges de programacio

Descripcio

Introduccio als llenguatges de programacio.
Programacioé en llenguatge de grafics funcionals sequencials (SFC)
Programacioé en llenguatge de text estructurat (ST).

Exercicis d'aplicacio.

Activitats vinculades

Classes d'explicacié tedrica amb resolucié d’exercicis. Grup gran.
Preparaci6 dels exercicis de les practiques. Activitat no presencial.
Practica 15. Grup petit.

Examens parcial i final. Grup gran.

Titol del contingut 5:

(Control de moviment

Descripcio

Introducci6 al control de moviment: control de posici6 i de velocitat.

[Servomotors i servodrives.

Instruccions de control de moviment.

Exercicis d'aplicacié amb servomotors rotatius i lineals.

IActivitats vinculades

Classes d'explicaci6 tedrica amb resolucié d’exercicis. Grup gran.
Preparacid dels exercicis de les practiques. Activitat no presencial.
Practiques 16-17-18. Grup petit.

Examens parcial i final. Grup gran.

e 05 - Igualtat de génere
e 04 - Educaci6 de qualitat

e 09 - Inddstria, Innovacio i Infraestructures

La qualificaci6 final de I'assignatura es calculara amb les notes de les activitats avaluables segons la segiient ponderacio:

Activitat 1: Exercicis 10%

Activitat 2: Practiques 50%

Activitat 3: Examen Final 40%

Els exercicis sén individuals.

Les practiques de laboratori s6n obligatories.

Notes minimes per a aprovar:
- 4 de les notes d’examen
- 4 de les notes de practiques.



Els informes de les practiques (per grup) s’hauran de lliurar en la data assenyalada.

L'examen de recuperacié permetra recuperar Gnicament l'activitat 3 (Examen final). En aquest cas, la qualificaci6 maxima de I'assignatura sera un 5.

¢ Mandado Pérez, Enrique et al. "Autématas Programables y Sistemas de Automatizacion”. 12 ed. Marcombo. 2009. ISBN 8426715753.

* Mandado Pérez, Enrique et al. "Autématas Programables. Entorno y Aplicaciones". 12 ed. Paraninfo. 2004. ISBN 8497323289.

¢ Manuals dels equips utilitzats en les practiques.
e Safont Sisa, Robert. Apunts d'Automatitzaci6. 2018.

e Safont Sisa, Robert. Practiques d'Automatitzacio Il. 2018.



