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e Catala

L'assignatura de Sistemes Mecanics fa referéncia a la estatica i dinamica dels cossos rigids on s’expliquen els principis fonamentals de la mecanica general
aplicada al comportament dels solids, tant en situacié d’equilibri estatic com en moviment dinamic de translacio i rotacié. Aquests principis estan relacionats
amb les lleis de Newton aplicades a les forces i els moments.

Els camps d'aplicaci6 dins la enginyeria estan relacionats amb el disseny d’estructures, maquines i mecanismes.

Aquesta assignatura disposa de recursos metodologics i digitals per fer possible la seva continuitat en modalitat no presencial en el cas de ser necessari per
motius relacionats amb la Covid-19. D’aquesta forma s'assegurara I'assoliment dels mateixos coneixements i competéncies que s'especifiquen en aquest pla
docent.

El Tecnocampus posara a I'abast del professorat i I'alumnat les eines digitals necessaries per poder dur a terme I'assignatura, aixi com guies i
recomanacions que facilitin 'adaptacié a la modalitat no presencial”

e CE13: Coneixements dels principis de la teoria de maquines i mecanismes.

e CB4: Que els estudiants puguin transmetre informaci6, idees, problemes i solucions a un public tant especialitzat com no especialitzat.

e CB5: Que els estudiants hagin desenvolupat aquelles habilitats d'aprenentatge necessaries per emprendre estudis posteriors amb un alt grau
d'autonomia.

No definides

1. CENTRE DE GRAVETAT
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Introduccio6 al centre de gravetat.

Centre de massa i centre de gravetat.
Centroides de volums, superficies i linies.
Centroides de cossos compostos.
Teoremes de Pappus-Guldinus.

Descripcio

Classe d'explicacié teorica amb exemples en Grup Gran.
Activitats vinculades Classe de resolucioé de problemes en Grup Petit.
Classe de practiques de laboratori en Grup Petit

2. CINEMATICA

Sistema de coordenades en rotaci6.

Forca centripeta i forga de Coriolis

Teorema de Coriolis.

Cinemética del moviment pla

Centre instantani de rotacio.

¢ Breu descripcié del moviment en tres dimensions.

Descripcié

Classe d'explicacié teorica amb exemples en Grup Gran.
Activitats vinculades Classe de resoluci6 de problemes en Grup Petit.
Classe de practiques de laboratori en Grup Petit

3. DINAMICA

¢ Moment d'Inércia de masa.

e Equacions de moviment de la cinética plana.
¢ Quantitat de moviment lineal i angular.

¢ Principi d'impuls i quantitat de moviment.

e Conservacio de la quantitat de moviment.

e Tensor d'Inércia.

Descripcio:

Classe d'explicacié tedrica amb exemples en Grup Gran.
Activitats vinculades Classe de resoluci6 de problemes en Grup Petit.
Classe de practiques de laboratori en Grup Petit

e 05 - Igualtat de génere
* 04 - Educaci6 de qualitat

e 09 - Industria, Innovacio i Infraestructures

El sistema d'avaluacié consta de tres parts identificades de la segiient manera. Un examen al finalitzar el trimestre on s’avalua tot el contingut de
I'assignatura. S’efectuen practiques de laboratori al llarg del trimestre que son avaluables. Es realitza una sessi6 de problemes resolts de forma individual a
mig trimestre.

La qualificaci6 final és la suma ponderada entre I'examen final, les practiques de laboratori i la sessié de problemes individuals, amb el segiient percentatge:
NOTA FINAL = EXAMEN x 0,6 + PRACTIQUES x 0,2 + PROBLEMES x 0,2
Hi haura una sessio6 de recuperacié extraordinaria de I'examen per a tots els estudiants que no superin I'assignatura en I'avaluacio6 ordinaria.

La qualificaci6 d’aquesta recuperacio substituira a la nota d’examen obtinguda en 'avaluacié ordinaria.



